Instrukcja serwisowa sterownika

AC1-27

Bardzo dzigkujemy za uzycie sterownika AC1-27 produkcji LAE-Electronics. Przed instalacjg oraz uzyciem
uprzejmie prosimy o doktadne zapoznanie sie z trescig instrukciji.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem instrukcji LAE-Electronics, uzupetnionym o wiedze
i doswiadczenia zdobyte przez firme LNS oraz jej pracownikéw i wspotpracownikow.
' Osoby dokonujgce opracowania niniejszego materiatu dotozyty wszelkich staran, aby
tres¢, przedstawione schematy i rysunki oraz informacje byty wolne od btedéw.
Jej uzytkowanie jest dozwolone dla klientéw firmy LNS oraz klientéw tychze klientéw o ile
dotyczg produktow dostarczonych przez firme LNS. W przeciwnym wypadku
zastrzegamy sobie prawo do uzytkowania i dystrybucji niniejszych materiatow.

Opis oznaczen
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Rys.1. Panel przedni sterownika AC1-27.
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Opis Indykatoréw diodowych i przyciskow:
Indykatory LED
ouT1  Aktywne wyjscie nr. 1

Przyciski
Przycisk
informacji\nastawy
Modyfikacja nastawy wejscia nr. 1,
zmniejszenie wartosci
Modyfikacja nastawy wejscia nr. 2,
zwigkszenie wartosci
Przycisk wigcz\ wytacz (Stand-by)

wyswietlenia

t

ouTeE  Aktywne wyjscie nr. 2

N
4

L1 Modyfikacja nastawy wejscia nr. 1

L2 Modyfikacja nastawy wejscia nr. 2

X
S

Alarm
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Instalacja

. Sterownik AC1-27 o wymiarach 72x94x47mm (SxWxG). Powinien by¢ zamocowany na szynie DIN w
taki sposob, aby zapewni¢ dostateczng ochrone przed cieczami a zwlaszcza skondensowang parg
wodna, ktéra moze spowodowac powazne uszkodzenia.

. Upewnij sie, ze potgczenia elektryczne sg zgodne z wytycznymi umieszczonymi w paragrafie
"potgczenia elektryczne". Aby zminimalizowaé zjawisko zaktocen elektromagnetycznych, czujnik oraz
przewody sygnatowe nalezy odpowiednio odseparowac od przewodoéw zasilania.

. Umie$¢ czujke pomiarowg w pomieszczeniu w punkcie dobrze reprezentujgcym temperature
chtodzonego produktu.

Opis pracy

Komunikaty sterownika

Podczas pracy sterownika, mozliwe sg do zaobserwowania nastepujgce komunikaty (obok temperatury
czujek):

OFF Sterownik w trybie czuwania TUN | Auto-dostrajanie sterownika
Czujka T1 poza zakresem pracylub Podczas auto-dostrajania: btad timeout1
OR . E1
btad czujki
HI Alarm wysokiej temperatury E2 Podczas auto-dostrajania: btad timeout1
LO Alarm niskiej temperatury E3 Podczas auto-dostrajania: btad timeout1

Komunikaty sterownika INFO
Komunikaty dostepne w menu INFO (po przycis$nigciu przycisku INFO):

THI Maksymalna zarejestrowana LoC Blokada klawiatury
temperatura

TLO Minimalna zarejestrowana
temperatura

Dostep do menu i wyswietlanie informacji.
. Nacisnij i natychmiast pus¢ przycisk e,

. Korzystajgc z przyciskow [E i wybierz dane, ktére majag zostac¢ wyswietlone.
. Nacisnij przycisk @, zeby wyswietli¢ wartosé.
. Aby wyjs¢ z tego menu, wcisnij przycisk [E lub poczekaj 10 sekund.

Zerowanie zapiséw THI, TLO

. Korzystajac z przyciskow [E i wybierz dane, ktére majg zosta¢ wyzerowane.
«  Naci$nij przycisk [, aby wyswietli¢ wartosé.
. Przytrzymujgc przycisk @, nacisnij przycisk @

Nastawianie zadanej wartosci 1
(wyswietlanie i modyfikowanie wymaganej temperatury)

. Nacisnij i pusci¢ przycisk [E - indykator LED L1 btysnie, wskaznik LED wys$wietli 1SP przez okres 1
sekundy a nastepnie warto$¢ nastawy.

. Korzystajac z przyciskdw E‘: i ustaw wymagang warto$¢ parametru (wartos¢ musi zawiera¢ sie
w przedziale pomiedzy wartosciami SPL i SPH).

. Aby zapamieta¢ warto$¢ przycisnij przycisk i+ ub poczekaj 10 sekund.
. Aby wrdci¢ do sterownika bez zapamietania wartosci przycisnij przycisk @

Nastawianie zadanej wartosci 2

(wyswietlanie i modyfikowanie wymaganej temperatury)

. Dla wartosci nastawy OAU=THR mozliwe jest zmodyfikowanie wartosci nastawy podczas normalnej
pracy.

. Nacisnij i pusci¢ przycisk - indykator LED L1 btysnie, wskaznik LED wyswietli 2SP przez okres 1
sekundy jesli wartosé 2 jest progiem absolutnym (2SM=ABS), lub wyswietlony zostanie ,2DF” jesli
warto$¢ 2 jest progiem w stosunku do wartosci zadanej 1 (2SM=REL), a nastepnie warto$¢ nastawy.

. Korzystajgc z przyciskéw [E i ustaw wymagang warto$¢ parametru (warto$¢ musi zawierac
sie w przedziale pomiedzy warto$ciami SPL i SPH).

. Aby zapamiegta¢ warto$¢ przycisnij przycisk i+ jub poczekaj 10 sekund.

Aby wrdci¢ do sterownika bez zapamigtania wartosci przycisnij przycisk @

Tryb czuwania

Przytrzymanie przycisku @ przez 3 sekundy spowoduje przejscie sterownika w tryb czuwania (tylko,
gdy SB=YES).

Blokada klawiatury

Blokada klawiatury pozwala unikng¢ niepozadanych i potencjalnie groznych w skutkach manipulacji, jesli
sterownik jest zainstalowany w miejscu ogdlnie dostepnym. W menu INFO, ustaw parametr LOC=YES,
aby wiagczy¢ blokade klawiatury. Aby wznowi¢ dziatanie klawiatury, nalezy ustawi¢ parametr LOC na
warto$¢ NO.

Auto-dopasowanie sterownika w trybie PID

W trybie rozruchowym, ktéry mozna uruchomi¢ korzystajgc z odpowiedniego ustawienia parametrow,
ustaw 1CM=PID, upewnij sig, ze nastawa 1CH jest prawidlowo ustawiona dla zgdanego trybu pracy
(1CH=REF dla trybu chtodzenia i 1CH=HEA dla trybu grzania). Ustaw nastawe 1SP w zgdanym punkcie
pracy.

Uruchomienie auto-dopasowania: Podczas normalnego trybu pracy przytrzymaj przyciski e | [E

przez okres 3 sekund. Indykator 1CT bty$nie na wyswietlaczu. Za pomoca kombinac;ji =K [E lub
ustaw czas cyklu, aby zdefiniowa¢ dynamike sterowanego procesu. Aby zaniecha¢ wykonania operacji

auto-dostrojenia, wcisnij przycisk [E Aby rozpoczgé auto-dopasowanie wcisnij jednoczesnie [E i

lub poczekaj 30 sekund.

W trakcie procesu auto-dopasowania, sterownik wyswietla napis TUN z wartoscig aktualnej
temperatury. W przypadku zaniku napiecia zasilania podczas tego procesu, po powrocie zasilania, i
pomysinym przejsciu auto-konfiguracji i testéw proces zostanie wznowiony. Celem przerwania auto-

dopasowania wcisnij przycisk @ na okres 3 sekund. Po zakonczeniu procesu auto-dostrajania

sukcesem, sterownik zaktualizuje nastawy i rozpocznie prace.

Bledy

W przypadku btedu auto-dopasowania sterownik wyswietli komunikat:

. E1 timeout1 error: sterownik nie mogt utrzymac zadanej temperatury korzystajgc z proporcjonalnosci
pracy. W przypadku trybu pracy grzanie, zwieksz nastawe 1SP, w przypadku chtodzenia, zmniejsz
nastawe 1SP.

. E2 timeout2 error: auto-dopasowanie nie zakonczyto sie w maksymalnym, dozwolonym czasie 1000
razy wiekszym niz czas trwania cyklu. Przestaw nastawe parametru 1CT.

. E3 temperatura po za zakresem: prawdopodobng przyczyng jest btad czujki. Nadzy postapi¢ jak w
wypadku btedu E1 i ponownie uruchomi¢ proces auto-dopasowana.

Poprawa pracy sterownika:

. Aby zredukowa¢ rozregulowanie, zmniejsz wartos¢ parametru 1AR,

. Aby przyspieszy¢ czas odpowiedzi systemu, mozna zredukowa¢ parametr 1PB; UWAGA: moze to
spowodowac mniejszg stabilnos¢ pracy.

. Aby zredukowaC wahania temperatury w stanie ustalonym, zwigksz nastawe parametru 1IT.
Stabilnos¢ pracy wzrosnie, jednoczesnie zmaleje czas reakgc;ji.

. Aby zwigkszyC czas reakcji na zmiany temperatury, nalezy zwigkszy¢ nastawe parametru 1DT;
Uwaga: zwigkszy to czutos¢ na mate réznice temperatur i moze stac¢ sie zrédtem niestabilnosci

pracy.

Re-kalibracja

. Aby dokona¢ Re-kalibracji nalezy posiada¢ termometr referencyjny (wzorcowy). Ponadto nalezy
ustawi¢ 0OS1=0 i SIM=0.
. Wiacz i wytacz sterownik.

. Podczas auto-testéw, wcisnij przyciski @ i , do chwili pokazania sie na wySwietlaczu
komunikatu OAD.

. Za pomocg przyciskow [E i nalezy zaznaczy¢ parametr OAD lub SAD: OAD pozwala na
wyznaczenie punktu ,0”, poprzez wstawienie ustalonej wartosci, natomiast parametr SAD
wartosci szczytowej, z proporcjonalng wartoscig od nastawy do punktu 0.

. Przycisnij przycisk @ celem wyswietlenia aktualnej wartosci i przytrzymujgc przyciski @ i
[E lub nastaw warto$¢ mierzong przez instrument wzorcowy\ referencyjny.
. Wyjdz z trybu kalibracji za pomoca klawisza [E

Konfiguracja parametrow

¢ Aby dosta¢ si¢ do menu konfiguracji parametrow, nacisnij i przytrzymaj przyciski (@] . E
przez 5 sekund.

. Korzystajac z przyciskow E i wybierz parametry, ktére majg zosta¢ zmodyfikowane..

. Nacisnij przycisk @ zeby wyswietli¢ wartosc.

. Przytrzymujac przycisk @ korzystajac z [E i ustaw wymagang wartos¢.

. Kiedy przycisk @ zostanie puszczony, ustawiona wartos¢ zostaje zapamigtana i wyswietlony
zostaje nastepny parametr.

. Aby wyj$¢ z tego menu, wcisnij przycisk @ lub poczekaj 30 sekund.

Parametr Zakres Opis
regulacji
SCL 1°C Zakres odczytu danych:
2°C 1°C — tylko z czujkami INP=SN4 — zakres pomiarowy -50/-9.9...
°F 19.9/80°C
2°C — zakres pomiarowy od -50...120°C
°F — zakres pomiarowy od -55...240°F
W przypadku zmiany parametru SCL nalezy dokona¢ dodatkowych
zmian w ustawieniach sterownika majgcych odniesienia do
temperatur. Np. SPL, SPH, SP, ALA, AHA itd.
SPL -50...SPH Minimalna wartos¢ parametru 1SP
SPH SPL... Maksymalna warto$¢ 1SP
120°C
1SP SPL...SPH | Nastawa gtéwna sterownika
1CM HY Tryb pracy sterownika:
PID Dla 1CM=HY praca bedzie odbywa¢ si¢ z wykorzystaniem
histerezy i parametréow: 1HY, 1TO i 1T1.
Dla 1CM=PID praca w trybie PID, z wykorzystaniem parametrow
1PB, 1IT, 1DT, 1AR, 1CT.
1CH REF Tryb pracy
HEA REF — chtodnictwo (chtodzenie)
HEA — ogrzewnictwo (ogrzewanie)
; 1HY 0...19.9°C Dyferencjat wigczenia\ wytgczenia termostatu; dla 1HY=0 wyjscia

sg stale wytaczone.

ON "y

% 1 6

OFF . OFF
18P 18P+1HY TI°]

On/OFF dla trybu chtodzenia
(1CM=HY, 1CH=REF)

1CM

1sp-tHY isp  TI
On/OFF dla trybu grzania
(1CM=HY, 1CH=HEA)

1T0 0..30 min Minimalny czas postoju (OFF time)
Po wytgczeniu wyjscia OU1 minimalny czas postoju, jaki musi
uptyngé do ponownego zatgczenia okres$lonego za pomocg 1TO,
niezaleznie od mierzonej temperatury.

1m1 0..30 min Minimalny czas pracy (ON time; nastgpnym parametrem bedzie

1PF)

Po zatagczeniu wyjscia OU1, jest to minimalny czas, okreslony
parametrem 1T1, przez jaki wyjscie bedzie zatgczone niezaleznie
od mierzonej temperatury.




1CM=PID

1PB

0...19.9°C

Zakres pasma
Overshoot Seady-staesmor  KONHrole temperatury uzyskuje sie

za pomocag sterowania czasem
/’ i \_.f"“—-—‘—f_,j zatgczenia wyjscia sterujgcego: im

blizej temperatury nastawy tym
1PB krotszy czas aktywacji wyjécia
sterujgcego. Zmniejszenie
zakresu pasma sterowania
zwigksza szybko$¢ odpowiedzi
systemu na zmiany temperatury,
jednoczesnie powodujac wigkszg niestabilnos¢ pracy. Czysto
proporcjonalna kontrola stabilizuje kontrole temperatury, nie
pozwala jednak na catkowite wyeliminowanie odchytek. Dla 1PB=0
wyjscie jest zawsze wytgczone.
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Czas catkowania

Bfad stanu ustalonego
anulowany na podstawie
czasu catkowania. Czas
catkowania determinuje
predkosé, z jakg w stanie
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nastawy i niestabilnosci pracy.
Dla 1IT=0 czas catkowania jest zablokowany.

1DT

0..999s

Czas rézniczkowania
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1PE

Mozna przeciwdziata¢
przekroczeniu
(minimalizacje)
nastawy
stosowanie czasu
rézniczkowania. Duza
wartos¢ tej nastawy (1DT
duze) moze powodowaé

Tima znaczng czutos¢ na mate
zmiany temperatur ii wptywa¢ na niestabilnos¢ pracy. Dla nastawy
1DT=0 czas rézniczkowania jest wytgczony.
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1AR

0..100%

Przestawienie czasu catkowania

Zmniejszenie parametru 1AR zmniejsza strefe  kontrolng
catkowania, a w konsekwencji wartos¢ przekroczenia wielkosci
nastawy gtéwne;j.

1CT

1..255s

Czas cyklu

Jest to okres, w jakim wyjscie pozostanie aktywne. Mata nastawa
spowoduje szybszg reakcje na zmiany temperatury, i wigkszg
stabilno$¢ utrzymywanej temperatury oraz mniejszg wrazliwo$¢ na
obcigzenie cieplne.

1PF

ON
OFF

Stan wyjscia sterownika w przypadku wystgpienia awarii czujki
temperaturowej (ciSnieniowe;).

OAU

NON
THR
ALO
AL1

Konfiguracja wyjscia uniwersalnego

NON: wyjscie zawsze wytgczone (nieaktywne)

THR: wyjscie aktywne i sterowane drugim zestawem parametrow
ALO: styki otwarte w wypadku wystgpienia sytuacji alarmowej
AL1: styki zamkniete w wypadku wystgpienia sytuacji alarmowe;j

OAU=THR

28M

ABS
REL

Tryb pracy 2-go zestawu nastaw

Dla 2SM=ABS jest on ustalone na wartosci
temperatury

Dla 2SM=REL jest ustalony wzgledem nastawy dla 1 zestawu
nastaw

bezwzgledne

2SM=ABS

SPL...SPH

Sterowanie wyjsciem dodatkowym w funkcji temperatury

*ON

OFF

OFF

25P 25P+2HY T[]
ON\OFF dla pracy w trybie
chiodzenia grzania
(2SM=ABS; 2CH=REF) (2SM=ABS; 2CH=HEA)

25P2HY 25P T
ON\OFF dla pracy w trybie

2SM=REI|

-19.9...
19.9°C

Réznica temperatur w stosunku do nastawy 1SP. Nastawa wyjscia
OAU jest réwna 1SP+2DF

OFF

T
18P+ 2DE-2HY fﬂ( %

18P42 DF 18P
ON\OFF dla pracy w trybie
grzania (zaleznie od 1SP)
(2SM=REL; 2CH=HEA)

T
znh-o'l 18pszoEsaHY T[]

120 AR e
ON\OFF dla pracy w trybie
chtodzenia (zaleznie od 1SP)
(2SM=REL; 2CH=REF)

2CH

REF
HEA

Tryb pracy wyjscia OAU
2CH=REF dla trybu chtodzenia
2CH=HEA dla trybu grzania

2HY

0..19.9°

Histereza zatgczen dla 2 zestawu nastaw. Z 2HY=0 wyj$cie OAU

bedzie zawsze wytgczone.
270 0..30 min Minimalny czas postoju (OFF time)
Po wylgczeniu wyjscia OAU minimalny czas postoju, jaki musi
uptyng¢ do ponownego zatgczenia okreslonego za pomocg 2TO,
niezaleznie od mierzonej temperatury.
2T1 0..30 min Minimalny czas pracy (ON time; nastepnym parametrem bedzie
1PF)
Po zatgczeniu wyjscia OAU, jest to minimalny czas, okreslony
parametrem 2T1, przez jaki wyjScie bedzie zatgczone niezaleznie
od mierzonej temperatury.
2PF ON Stan wyjscia dodatkowego w przypadku wystgpienia awarii czujki
OFF temperaturowej (ciSnieniowe;j).
ATM NON Zarzadzanie alarmem
ABS NON: zaden alarm temperaturowy nie bedzie sygnalizowany
REL (zniesienie alarmoéw)
ABS: alarmy bezwzgledne okreslone za pomocg wartosci
zapisanych w parametrach ALA i AHA
REL: zalezne, zaprogramowane w parametrach ALR i AHR jako
réznice zwigzane z nastawami 1SP i ASP+1HY
O ON
:!FFI_! - T[’] '&\'JFFI : ; !T[
1SPALR 18P 1SP+1HY+AHR 15P-1HY-ALR 15P 15P+AHR
Alarm temperatury dla trybu Alarm temperatury dla trybu
chtodzenia w odniesieniu do grzania w odniesieniu do
punktu nastawy punktu nastawy
(ARM=REL, 1 CH=REF) (ARM=REL, 1 CH=HEA)
@ ALA | -50°..AHA | Alarm bezwzgledny niskiej temperatury — warto$¢ nastawy
%
LE AHA | ALA...150° | Alarm bezwzgledny wysokiej temperatury — warto$¢ nastawy
o ALR | -12.0...0° Nastawa réznicy alarmu niskiej temperatury
Qlf Dla ALR=0 alarm niskiej temperatury jest wytgczony
= AHR [ 0...12.0° Nastawa réznicy alarmu wysokiej temperatury
LE Dla AHR=0 alarm wysokiej temperatury jest wytgczony
ATD 0...120min | Czas zwtoki do wyzwolenia alarmu temperatury
SB NO Zezwolenie na wprowadzenie sterownika w tryb czuwania za
YES pomoca klawiatury
INP OmA/4mA Wybor typu czujki
T1/T2
ST1/SN4 (w modelach AC1-27A, AC1-27J, AC1-27T)

RLO -19.9...RHI | Minimalna warto$¢ pomiarowa (dla modeli AC1-27A, AC1-271)
Okresla minimalng wartos$¢, jakg mierzy czujnik pomiarowy (0V,
0/4mA)

RHI RLO...99.9 [ Maksymalna warto$¢ pomiarowa (dla modeli AC1-27A, AC1-271)
RHI okresla maksymalng warto$¢ pomiarowg dla czujki ( 1V, 20mA)

0OS1 - Poprawka pomiarowa czujki 1

12.5..+12.5
°’c

TLD 1..30 min Opodznienie  zapamietania temperatury minimalnej TLO i
maksymalnej THI.

SIM 0..100 Opdznienie pracy wyswietlacza

ADR 1..255 Adres sterownika w lokalnej sieci monitoringu.

Specyfikacja czujek

Model Typ wejscia Zakres pracy
sterownika SCL=1°C [ SCL=2°C SCL=1°F
AC1-27A 0.1V RLO — RHI [<+3mW] -
INP=0m 0..20mA
A
AC1-271 NP=am 7 20mA RLO — RHI [<+0.2mA] -
A
» -50°C — 750°C
AC127) INP=T1 TC.J - [<+3°C] -60..999°F
INP=T?2 TC K ) -50°C — 999°C [<+5°F]
” [<£3°C]
-50/-19.9 -100...850°C -150..999°F
AC1-27P PT100 ...99.9/150°C [x1°C -50... [<+2°F
[<+0.3°C] 850°C,+2°C] (-60..999°F), +4°F]
INP=ST1 | PTC1000Q -50/-19.9 -50...150°C -60...300°F
LAE ST1... ...99.9/150°C [<+0.3°C PPN
o [<+0.6°F
[<+0.3°C (-30.. (-20..260°F +2°F
AC1-27T (-30..130°C,+1°C] 130°C,+1°C] B "
INP=SN4 | PTC10kQ -40/-19.9 -40...125°C 40, 260°F
LAE SN4... ...99.9/125°C [<0.3°C PP
0 [<+0.6°F
[<£0.3°C (-40. (-40..210°F 42°F
(-40..100°C,+1°C] 100°C,+1°C] N "

Zasilanie

AC1-27...D 12Vac/dc+10%, 2W

AC1-27..W 230Vac+10%, 50/60hZ, 2W

AC1-27...U 110Vac+10%, 50/60hZ, 2W

Wyijscia

OouT1
ouT2

16(4) A
16(2) A

Schematy wyprowadzen

RS485

12V

[z1 [eo [1g] [17] [1g]

230V~

AC1-27PSZME-B

[12]

data /0] 2] [3][4] data /0] 2| (3]
Vin V- V+ + =
ouT1 ouTz2 ouT1 ouTz
16(4)A 16(4)A 16{4)A 16(4)A
21 Zﬂ [19) q8| (17| |18 12| |11 21 25‘ 19 18| (17| |18 12| (11
v [rormezncs IS [aciarssanen
RS485 ¢1‘1 L :iz
:H 11
otz 10 W otz | B]6)
W W R
ouT1 ouT2 ouT1 ouT2
Jol 16(4)A 16(4)A 16(4)A
(g
B>

11

230V~

[ actarrsanc.a.

Wejscia \ Czujki temperaturowe, Zakres pomiarowy, Czutosé pomiarowa

Patrz instrukcja

Zakres pracy

-10...+50°C; 15%...80% r.H.

CE (standardy)

EN60730-1; EN60730-2-9
EN55022
EN50082-1

Zabezpieczenie obudowy czotlowej

IP55

Biuro i magazyn

ul. Zernicka 9

55-010 Swieta Katarzyna
phone: +48 71 716 44 50
fax: +48 71 716 44 51
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